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Uvop
Tento navod popisuje ovladani nasledujicih produkti:
GPSMAP* 420/420s
GPSMAP" 430/430s/430x/430sx

GPSMAP* 440/440s/440x/440sx
GPSMAP* 450/450s

Tipy a klavesové zkratky
* Kdykoliv stisknéte HOME pro navrat na ivodni stranku.
+ Na kterékoliv hlavni strince stisknéte MENU pro vstup do
podrobnéjsiho nastaveni.
» Kritce stisknéte kldvesu () POWER pro nastaveni jasu a
podsviceni displeje.

Pravidla uzivatelské prirucky

Pokud je v manualu zobrazen znak (>), znamena to, Ze mite
uvedenou volbu na displeji zvyraznit kurzorovou kldvesou a
stisknout klavesu SELECT. Napfiklad, pokud je psdno “zvolte

Charts > Navigation Chart,” zvyrazméte na displeji volbu Charts,

a stisknéte SELECT. Poté zvyraznéte Navigation Chart, a
stisknéte znovu SELECT.

GPSMAP® 400 série ufivatels

Rychlé odkazy
Zapnuti a vypnuti piistroje: str. 2.
Vyhledavani GPS signalu: str. 4.

Vkladani a vysouvani 5D karet; str. 5,

Obnoveni tovarniho nastaveni: str. 5.
PouZivini navigatni mapy: sir. 7.
Zména nastaveni mapy: str. 16.
Mavigace na cil: str. 19,

Ukladani bodi: str. 21.

MNastaveni systému: sir. 29,
PouZivini sonaru: sir. 33,

Instalace pristroje: str. 39,

Alarmy a zprivy: p str. 55.

PrepsTavenl



PREDSTAVENI PRODUKTU

Kryt pristroje

GARMIN

Napajeci a dafovy kabel Konekfor pro pfipofeni  Anténa GXM 31
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ZAKLADNI OVLADANI

Zapnuti a vypnuti pristroje
Stisknéte a podrzte klavesu ©© POWER dokud se neozve pipnuti a
nezapne displej. Po zapnuti stisknéte SELECT pro odsouhlaseni

varovného hliseni.

WARMING

All information |s presented for
reference only. You assume
total responsibility and risk

masocinted with using this

POZNAMKA: Pfi prvnim spusténi musite projit inicializaci.
Vice informaci o inicializaci na strané 51,

Home

Tl B 39.4¢

(Emnrtfsonar A
(@where Toz
Infurmatinn 2
( %, Configure

Nastaveni podsviceni displeje
1, Kratce stiskngte kiavesu () POWER,

2. Zvolte Light.

Display

N Pomoci Sipek
vievio a vpravo
na kurzorowvé
kidvese ROCKER
natzavie
podsviceni do
poadované
Urovng.




ZAKLADNI OVLADANI
Prepnuti mezi dennim a no€nim modem: Pouzivani klavesnice
1. Krétce stisknéte kidvesu () POWER. : =N
2. Zvolte Day/Night Mode.
3. Sipkou vievolvpravo na klavese ROCKER vyberte mod.

S 420 = POWER/
— BACKLIGHT

RANGE (-/+)

Display

GARMIN HOME

POWER/BACKLIGHT—Po dlouhém stisknuti zapina a vypina
pfistroj. Kratkym stisknutim pak podsviceni a dennifnoéni méd.

RANGE (-/+}—Nastavuje zvétieni sonaru, nastavuje méfitko
mapové stranky.

ROCKER—Kurzorova klavesa, pomoci Sipek mate moZnost
pohybovat kurzorem na displeji do &tyf smérl nebo zadavat data,

MARK—Puo stisteni ulozi pozici/bod do paméti.
SELECT—Potvrzuje volbu (podobné, jako ENTER),
HOME—FPo stisknuti se vratite do zékladni stranky.

MENU—UmoZnuje dalsi nastaveni a zménu konfigurace; pfi
opétovném stisknuti skryje okno s volbami.



ZAKLADNI OVLADANI

Vyhledavani GPS signalu Pouzivani simulaéniho médu
Po zapnuti musi pfistroj vyhledat a zpracovat GPS signdl. Pokud Simulaéni méd vypind GPS prijimaé pro moZnost nacviku ovladéani
pristroj nenajde signal. zobrazi tuto stranku: pristroje. Pfistroj béhem simulace nepfijima GPS signal..
Initialize Position UPOZORNENI: V simulanim rezimu nepouivejte pfistroj pro
= navigaci. protoZe GPS pijima je vypnut..V simulaénim reimu
TES OF AMERICA = Je simulovin i pfijem satelitniho signdlu. Pro rychlé vypnuti
HERN A simulace vypnite a zapnéte pfistroj.
Xico -ﬁ‘""’""‘ e
= o . Zapnuti simulatoru
s 2 SRAD. DE GUATEMALA 1. Ze zakladni stranky zvolte Configure > System >
£ e ey e GBove et Simulator.
e 3 Gt 6106 e Grslon® 2. Vyberte volbu Setup pro nastaveni parametrii simulace.
LECHEERT
(o =

Po vyhledini signdlu se v hornim fadku displeje objevi ikona se
zelenym znazornénim signalu Pokud piistroj ztrati GPS signal,
zelené znazornéni signdlu se ztrati

Pro vice informaci o GPS muzZete navitivit webovou strinku

www.zarmin.com/aboutGPS (anglicky ). Nebo zakoupit eskou
knihu GPS od A do Z.



Obnoveni puvodniho nastaveni
Kdykoliv miiZete vratit pfistroj do pivodniho nastaveni.

UPOZORNENI: Tento postup smaze viechna uloZena data,
kterd jste zadal do pfistroje.

Obnoveni puvodniho nastaveni:

1. Ze zakladni stranky zvolte Configure > System > System
Information.

2. \lyberte Factory Settings.

3. Zvolte Yes pro obnoveni plvodniho nastaveni. Jinak zvolte
No pro opusténi,

Zobrazeni systémovych informaci

Na displeji pfistroje miZete zobrazit verzi software, verzi zakladni
mapy a ID ¢islo pfistroje. Tyto informace mohou byt uZiteéné pfi
aktualizaci pfistroje nebo doplnéni map do piistroje.

Ze zakladni stranky zvolte Configure > System > System
Information.

ZAKLADNI OVLADANI
Vkladani a vyjimani SD karty
Vs piistroj podporuje datové Karty typu Secure Digital (SD).
Vlozenim volitelné BlueChart* g2 Vision™SD karty mite moZnost
pracovat se satelitnimi snimky s vysokym rozlisenim, ndmommimi
mapami a pripadné i leteckymi snimky. Pomoci prazdnych SD karet
Je moiné prenddet data mezi vice pfistroji nebo PC. Slot na SD karty
je umistén v pravém spodnim rohu pristroje.

Pi vkladdni zatlaéte na kartu a2 zacvakne.

Pro vyjmuti karty kratce zatlatte na kartu aZ povyskodi.

i



ZAKLADN] OVLADAN]

Porozumneni Zakladni strance * Charts—ystup do navigaénich, rybafskych, 3D navigacnich a
Na Zikladni strénce se nachazi vstup do viech daleZitych funkei. 3D podvodnich map (strana 7).
- POZNAMKA: U modelit GPSMAP 420/420s, 440/440s/440x/
o POZNAMKA: Volby Zikladni strinky se [isi podle typu 440sx musite vloZit kartu s podrobnymi mapami BlueChart* g2
navigace. Vision™ , pro mo#nost zobrazeni rybafskych a 3D podvodnich
map.

Home

o POZNAMKA: Modely GPSMAP 430/430s/430x/430sx
nevyZaduji dodateénou instalaci map pro zobrazeni 3D
podvodnich map a nemaji moknost zobrazit rybafske mapy.

*+ Sonar—vstup do stranky se zobrazenim sonaru (strana 33).

POZNAMKA: Tato volba je k dispozici jen u modeli s
integrovanym sonarem nebo u modeli s pfipojenym sonarovym
modulem,

* Chart/Sonar—zobrazeni mapy a sonarovych dat spolecné na
displeji (strana 18).

*  Where To?—moinost zadani cile navigace (strana 19),

+ Information—zobrazeni informaci o piilivech/odlivech,
nebeskych télesech, uZivatelskych dat (strana 25).

+ Configure—moZnost nastaveni systému (strana 249).

L]



PouzivANni map

Pfistroj ma vestavéng celosvEtovou databdzi satelitnich snimki a
umoZziiuje doplnéni o podrobné ndmoini mapy.
« Navigation Chart—zobrazuje viechna potfebna data pro
navigaci nad digitdlni mapouw.
* Mariner’s Eye 3D—3D pohled na navigaéni mapu okem
kapitana lodi.

POZNAMKA: U modell GPSMAP 420/420s je nutné vloit
datovou kartu s mapami BlueChart g2 Vision pro zobrazeni

podrobnych map.

Rybarskeé mapy a 3D podvodni pohled jsou k dispozici jen pokud

jsou v pfistroji instalovany podrobné mapy Blue Chart* g2 Vision™,

Fishing Chart—odstrani navigaéni znaky 2 podrobné mapy a
zanechiva na displeji hloubkové linie a hloubkové body.

+ Fish Eye 3D—3D podvodni pohled. ktery zobrazuje
informace o dné z pohledu rybiho oka.

GPSMAPE 400 série tdival

Pouzivanl map

Pouzivani navigaénich map
Pouzijle navigagni mapu pro zobrazeni mapy, navigaénich znaki
nebo planovani trasy.

POZNAMEKA:U modeli GPSMAP 420/420s je nuiné vioZit
datovou kartu s mapami BlueChart g2 Vision pro zobrazeni
podrobnych map.

Pro zobrazeni navigatnl mapy jdéte do Zakladni stranky a zvolte
Charts > Navigation Chart.

Pozice lodi |

) Stanice
Obnazeny vrak Bl

lodi /
P ¢ Majak

A/

Svétla /
Sluzby
pristavi

OhnaZend

skila =t - Méfitko
A3.6 i shranky

Navigaéni mapa g2 Vision



Poutivasi map

Nastaveni navigaéni mapy Overlay Numbers—volba zobrazi nebo skryje &iselné informace na
Pro vstup To access additdo nastaveni stisknéte pfi zobrazené navigaéni a rybafské mapé,

navigatnl maps Klavesh MENU. Chart Setup—moZnost prenastaveni voleb pro navigaéni mapu.

Full Screen Map (Show Numbers)}—zobrazi mapu na celém Vice na str. 16.
displeji bez Ciselnych datovych poli. Zvolte Show Numbers pro

G2 : 4 : Chart Notes—volba zzobrazi podrobné informace o ndmoini mapé.
opétovné zobrazeni datovych poli.

Mapa na celém displeji Show Numbers

g GPSMAPY 400 série divalolsks priiridka



Porozumnéni mapovym informacim
Mapy BlueChart g2 Vision pouZivaji grafické symboly pro snazsi
popis mapovych prvki. Dale je uveden popis vétSiny moznych
mapovych symboli®;

“Majék

ra
Letiste/pfistavaci draha KA Boje
Bezpecnostni oblast | FE Kostel

L E
Y| Zakazané kotveni ﬁ Misto radiového reportu
i
7S

Nebezpetna skila LD‘ ObnaZena skala
Kotevni pilife ()
jp Kotevni oblast

ObnaZeny vrak Doporuteng kotveni

=

=) Rybafsky plistav Zachranna stanice

U} Zakdzane rybafeni [l Stanice prilivivodiivi
o e

@) sachtaisky pristav

K2 stanice proud <3| Pristavni sluzby

*Mekteré symboly se mohou podle typu navigace lisit.

Dalsimi obvyklymi symboly ndmofnich map jsou hlubnice (s
tiselnym popisem hlubky vody), Gzemi zaplavovand pfi pfilivu,

hloubkové body (odpovidajici papirovym mapam), navigaéni znaky

a symboly, prekaZky a podvodni kabelaze.

GPSMAP® 400 séne uivatelsks p

Pouzivani map
Prohledavani namorni mapy
Pomoci mapového kurzoru (V3 ) se miZete pohybovat po obrazovee
s mapou a pripadné mapu posouvat mimo oblast, kde se aktudlné
nachdzi lod’. Pokud se s kurzorem dostanete na okraj displeje, zaéne
se mapa na displeji posovat ve sméru pohybu kurzoru. Aktudlni
pozice lodi {ﬁ) zistava stale na misté, kde se skuteéné nachdzi lod'.

Jakmile posunete mapovy kurzor, méte v pravém spodnim rohu
displeje k dispozici informace o vzdalenosti a sméru od aktudlni
pozice k pozici kurzoru a soufadnice pozice kurzoru.

Pro posun mapy poufijte kurzorovou klavesu ROCKER.

o i ot

Mapovy kurzor = ‘_.-'- .

lkona akfudini =71
pozice

Prohledani ukoncite stiskem MENU a pak Stop Panning.



PouZivanl map

Zména méritka mapy

Klivesa Range (+/-) méni méfitko zobrazeni mapy na displeji. na
spodnim okraji displeje je tidaj o aktudlnim méfitku (500ft). Ucetka
pod Eiselnou hodnotou odpovida zobrazené hodnoté na mapé..

Zobrazeni dodatecnych mapovych informaci
Pomoci mapového kurzoru (S ) mate moznost ziskat ziskat blizsi
informace o vybraném mapovém objektu.

Jak ziskat dodateéné mapové informace:
1. Na navigaéni mapé pomoci kurzoru zvjraznéte poZadovany
objekt a stisknéte SELECT.

N 042t 094~
N 25°43 562
HOED "o 344"

2. Vyberte objekt, Pokud se na stejném misté nachazl vice
objektl, vyberte Review a pak zvolte objekt..

Chart 5election




Zobrazeni priliva a odlivi
Stanice méfeni prilivi/odlivu se zobrazuje na mapé ikonou a

aktudlni vyskou hladiny. Je moZné ziskat graf's vivojem pfilivu/

odlivu pro lepdi stanoveni vyaky hladiny v uréity den a Cas.

Pomoci kurzoru (%) zvyraznéte ikonu prilivudodlivu () a

stisknéte SELECT.

Aktudlni hodnota piliv

Pro vice informaci o pilivech/odlivech, viz. str. 26,

GPSMAP® 400 série Lifivatelskd p

Pouivani map

Pouzivani map BlueChart g2 Vision
Volitelné podrobné namofni mapy BlueChart g2 Vision umoziuji
vyuzivat rozsifenych funkei navigaéniho pfistroje.Jednd se
predeviim o tyto funkee:

Mariner’s Eye 3D— prostorové zobrazeni namoini mapy z ptaéi
perspektivy.

Fish Eye 3D—podvodni 3D zobrazeni moiského dna pod lodi
ve sméru plavby lodi.

Fishing Charts—zobrazeni ndmoini mapy bez navigaénich
znaki. V mapé jsou ponechany hloubnice a hloubkové katy.
High Resolution Satellite Imagery—plotter zobrazuje
satelitni snimky s vysokym rozlisenim, pro realistictéjsi
pohled na ngmofni mapu.

Aerial Photos—ve vybranych oblastech jsou v mapach k
dispozici letecké snimky pfistavi a pfipadné jinych navigaéné
vyznamnych objekti pro pomoc pfi navigaci.

Detailed Roads and POI data—v blizkosti pobfeini

linie jsou na pevniné v mapé obsazeny vyznamné objekty
(napfiklad silnice, stavby nebo body zdjmu).

Current Data—informace o pfilivech/odlivech a proudech.
Auto Guidance—automatické naplanovéni trasy pomahi
uréit idedlni trasu z aktualni pozice na cil.



Poutivani map

Pouzivani 3D navigacni mapy

3D navigacni mapa poskytuje prostorovy pohled na navigaéni
mapu. 30 mapa je uZiteCnd phi navigaci v pobfednich nebo mélkych
vodach, v kanalech, pfi hledani vjezdu do neznamych pFistavi a
kotviat'.

M 179
EDDE 41.797

3D navigaéni mapa Bézna navigaéni mapa

Pomoci klivesy RANGE (+) posunete 3D pohled blize lodi a nize nad
hladinu. Stisténim klavesy RANGE (-) nastavite 3D pohled dale od
lodi a vv3e nad hladinu, Stuped nastaveni 3D pohledu indikuje méfitko
(EEEA) na spodnim okraji mapy.

barvé a All Hazard zobrazuje

Nastaveni 3D Navigacni mapy
Pro pfistup do dalSich moZnosti této stranky stisknéte MENLU,

nlurs (barvy)—vibér mezi
a 4.II Hazard. hasim eni .\Inrmni

zobrazuje pevninu tak, jak ji vidite
2 brehu Huzard zobrazuje mdu

zndzoriiuje hlubokou w:HiLL Zluta

mélkou vodu a dervend velmi
mélkou vodu. Nastaveni Water

pevninu v temné Cervebé barve,

Rings—zapind/vypind vzddlenostni 2
kruZnice.

3D navigaéni mapa
(barvy “Water Hazard")

Safe Depth—nastaveni hlubky,
kterd bude na mapé zobrazena fervené (vystraing),

Nav Lane Width—nastaveni Sife navigacni linie zobrazené na
displeji.
Numbers—zobrazi/skryje ¢iselné navigaéni Gdaje na displeji.



Pouzivani podvodniho (rish eye) 3D pohledu
Za pomoci hlobnic a hloubkovych két mapy BlueChart g2 Vision

poskytuje podvadni 3D pohled prostorové zobrazeni dna..

Nastaveni podvodniho 3D pohledu
Pro piipadna dalsi nastaveni s Soecd
stisknéte klavesu MENU.

Sonar Cone—zapina/vypinad
zobrazeni oblasti snimané
sonarem.

Sonar Data—zapina/vypind
vizudlni zobrazeni dat méfenych
sonarem v kombinaci s mapou.
Tracks—zapind/vypind ziznam
projeté trasy.

Numbers—zapina/vypina 18.5" 1 5.2¢ o
zobrazeni Ciselnych hodnot na Fish Eye 3D
displeji.

PouZivani map

Pouzivani rybarské mapy
Rybiiské mapy se pouZivaji
pro detailni &teni tvaru dna z
hloubkovych linii a kit mapy. o e e 1R

Rybirské mapy vyuzivaji
podrobna bathymetricka data . ;
kartografie BlueChart g2 Vision, |» . 5» =
Diata jsou ndpomocna zejména ' n
pfi rybafeni na volném mofi ve
velkych hloubkach.

Pro zobrazeni rybarske - ‘ ;
mapy zvolte ze zékladni *

_ stranky: 15.8¢ ¥,5205708:
Charts > Fishing Chart,

POZNAMKA: Pro zobrazeni rybafskych map je nutné pouZivat
podrobné mapy BlueChart g2 Vision,

POZNAMKA: Jelikoz bathymetricka data jsou k dispozici
pledeviim pro volné mofe, neni rybafska map dostupna u
modeli GPSMAP 430/430s/430x/430sx, kieré jsou vhodné pro
wvaitrostatni plavbu (U5, modely).




Pouiivini map

Zobrazeni satelitnich snimku

Na mapové strince navigace je mozZné zobrazit satelitni snimky s
vysokym rozlidenim. Snimky mohou byt zobrazeny na pevning, na
mofi nebo na obou typech povrchu,

POZNAMKA: Satelitni snimky jsou k dispozici jen pfi pouziti
podrobnych map BlueChart G2 Vision.

Zapnuti satelitnich snimku:
1. Pfi zobrazené namofni mapé, stisknéte MENU.

2. Vyberte Chart Setup > Appearance > Photos.
3. Zvolte jednu z nasledujicich valeb:
+  Off—zobrazeni standardni namofni mapy.

* Land Only—standardni namofni mapy jsou zobrazeny
na vodé, satelitni snimky na soudi.
*  On—satelitni snimky jsou zobrazeny na sousi i na mofi,

Je moZné nastavit stupen pfekryti, &im véts procenta tim
vice budou snimky kryt povrch..

o POZNAMKA: Pokud jsou snimky zapnuty, jsou viditelné jen v
nejpodrobndjsich méfitkovych hladindch. Pokud snimky nemite
zobrazené, piiblizte detail na mapé pomoci klivesy RANGE (+)

nebo nastavte vy&§i detail zobrazeni mapy (viz. str.17).

Prekryti na 50%

PSMAP

Prekryti na 100%

400

} oiy

te wivalelska prins

IJ‘.‘."I

Ll



Pouzhvanl mar

Zobrazeni leteckych snimku Zobrazeni leteckého snimku z navigaéni mapy:
Na vybranych tzemich map BlueChart g2 Vision jsou k dispozici 1 Pomoci kldvesy ROCKER

letecké snimky vyznamnych objekti (pfistavy. pobfeini znaky...). zvyraznéte kurzorem ikonu

Poufijte tyto snimky pro lepsi orientaci béhem plavby na mofi. fotoaparatu na mapé.

e L e

:u:;!l__'__.g_ - I.I_ = L Mona

Vyberte Aerial Photo.

Press SELECT to Close

Letecky snimek

POZNAMKA: Pokud mite snimek zobrazen pfes cely displej,
pouzijte klavesy RANGE (+/-) pro pfibliZeni nebo oddéleni
snimbku,

GPSMAP® 400 sene ulfvartelska prirck



Poudivini map

Zobrazeni informaci o proudech
Pokud jsou v popodrobné mapé obsaZeny informace ]
o proudech , zobrazi se v navigaéni mapé jako '
vyraznd Sipka. Sipka zndzoriiuje rychlost proudu a |

jeho smér. Frtsemse.
s = rychiosli proudu
Podrobna suchozemska data

BlueChart g2 Vision obsahuje podrobné inforace véetné mapovych
komunikace, budovy, atrakce, ubytovani, restaurace a daléi. Pro
informace o hledéni nebo navigaci k témto bodim nalistujte sekei

“Where To?", ktera zatind na strané 19,

Pouzivani automaticke navigace

Automaticka navigace (Automatic Guidance) poéita optimélni
trasu z aktudlni pozice na zvoleny cil. Automaticka navigace je k
dispozici jen pfi pouZiti podrobnych map BlueChart G2 Vision,
pro vice informaci o funkci a jejim nastaveni nalistujte stranu 32.
Cast informaci o funkci se také nachézi v sekei “Where To?", ktera
zatind na strané |9,

Zmeéna nastaveni mapy
Pro zménu nastaveni mapy zvolte ze zikladni stréinky volbu Charts
> Chart Setup.
Orientation—nastavuje orientaci mapy na displeji:
North Up—horni okraj mapy je orientovan k severu,
*+ Track Up—mapa se otaci ve sméru pohybu lodi.
* Course Up—nastavi mapu tak, aby smér kurzu byl vdy
orientovan rovnobéiné s del3i stranou displeje..
Linie sméru pohybu

o '
mapy




Heading Line—vykresluje linii, kterd je prodiouZenim sméru
pohybu lodi,

*  Off—vypind zobrazeni linie sméru pohybu.

+  Distance—délka linie se rovnd nastavené vzddlenosti.

»  Time—délka linie se rovnd tseku, kterv propluje lod’ za dany

casovy lsek (v zdvislosti na aktudlni rychlosti).
Chart Borders—zapina/vypina zobrazeni hranicnich linii
podrobnych map BlueChart g2 Vision.

Tracks—azobrazi/skryje linii projeté trasy v mapé..

Appearance—moZnost nastavit, které prvky budou a nebudou v
mapé zobrazeny.

GOSMAP® 400 sdrie udivatelekd ofirnidks

Pouzivini map

Zména zobrazeni mapovych prvku
Ze zikladni obrazovky zvolte Charts > Chart Setup >
Appearance.

Detail—nastavuje obecny detail pro zobrazeni mapy..

Map Detail

Slisknéte Sipks
vievo na klavese Slisknéte
ROCKER Sipku vpravo
pro sniZeni na kavese
defailu pro zvyseni
mapavého
detaiii.

Photos—zapina/vypind zobrazeni satelitnich snimki (viz str. 14).

Spot Depths—zapind/vypina zobrazeni hloubkovych kot a
nastavuje roved nebezpeéné hloubky.

Light Sectors—nastavuje zobrazeni svételnych vyseéi v mapé.
Symbols—nastavuje zobrazeni nav. symboli (NOAA nebo [ALA).

Symbol Size—nastavuje velikost zobrazenych symbaold v mapé.



Pouzivani map

Pouzivani mapové stranky se sonarem

PouZijte soutasné zobrazeni sonaru a mapy “Chart/Sonar screen”
pro soucasné prohlizeni dat sonaru, spoleéné s navigaéni mapou,

rybéfskou mapou, nebo nékterym z 3D pohledi.

Zobrazeni spoleéné stranky:
1. Ze zakladni stranky vyberte Chart/Sonar

2. Vyberte typ mapy, kterd ma byt zobrazena se sonarem.

Okno 5
navigacni
mapou

'\n'

KOmbinace navigaéni mapy se
sonarem




WHERE To? - VYHLEDANI CILOVEHO BODU
Na zikladni strance pouzijte volbu Where To? pro vyhledéni cile
plavby. Mezi moZnymi cili mohou byt pristavy, mésta, palivo,
ubytovini, nemocnice, uloZené body a podobné.

POZNAMKA: Dfive neZ spustite navigaci na uloZeny bod nebo
trasu musite tvto data vytvofit,

K cili se miiZete navigovat jednou z téchto metod: Go To, Route To,
nebo Guide To.
* Go To—navigace pfimo k cilovému bodu.
+ Route To—navigace po trase k cilovému badu. Mezi startem
a cilem je mozné zadat vice otoénych bodi.

* Guide To—pomoci podrobnych map BlueChart g2 Vision
vyhleda optimalni cestu po mofi k cili.

UPOZORNENI: Navigace Guide To nebere v ivahu
kritkodobé pfekizky a omezeni. Z divodu bezpetnosti vidy
vyfeste jakékoliv moing nejasnosti pfed pokratovanim v
navigaci.

Wheere To?

Navigace na cil
Je moiné vvhledivat a nechat se navigovat na nejbliZsi objekty,
véetné Cerpacich stanic, servisi, pristavi, uloZenych bodii nebo tras.

Zadani navigace:
1. Na zakladni strance vyberte volbu Where To?

2. Vyberte kategorii cild, ke kterym se choete navigovat. Pfistroj
zobrazuje seznam 50 nejblizsich bod, véetné vzdalenosti k
nim..

Search Results

20.2

( Beginning

G G e ey M

[Search by Name

Kategorie moznych cild MNejblizsi éerpaci stanice



Where To?

3. Vyberte cil, ke kterému se cheete navigovat. Zobrazena
strénka obsahuje podrobné informace o zvoleném cili.

4. Zvolte Navigate To.
5. Vyberte Go To nebo Route To.
NEBO

Vyberte Guide To v pfipadé, e pouzivate mapy BlueChart
g2 Vision a cheete poudit automatickou navigaci.

6. Masledujte zvyraznénou linii na displeji pro navigaci k cili

06:54: 280w

Ukonéeni navigace:
Stisknéte MENU a vyberte Stop Navigating.

Wh:edam cile podle nazvu:
Ze zakladni stranky zvolte Where To? > Search by Name.

2. Pomoci klavesy ROCKER (nahoru/doll) vyberte potatedni
Znak nazvu a klavesami doleva/doprava pokradujte v psani.

3. Stisknéte SELECT pro zobrazeni 50 nejblizéich cili
obsahujici zadany nazev.

Search by Mame Search Results 208"

{ Beginning y

{{;:n.idmm:;mr SCRART

{G{Hﬂl‘ll‘.} Trane a0

(& Miami Marine 237

(CGrovekeym: oo

Preas SELECT to [' Next Page v
acoept changes.

Press MENU to (Back CEw

cancel changes




Ukladani a pouzivani waypointu
MuizZete ulodit a2 1500 uZivatelskych bodl definovanych nédzvem,
symbolem, hloubkou, teplotou vody a soufadnici.

Pokud vytvofite waypoint (uZivatelsky bod), miZete jej oznadit jako
MOB (MuZ pres palubu). Tato volba ulozi bod a zaktivuje navigaci
zpét k tomuto bodu. Pokud je bod MOB aktivni, je na displeji
oznacen mezinarodnim symbolem pro MOB bod a plotter naviguje
na tento bod.

UloZeni pozice:
1. Kdykoliv stisknéte kldvesu MARK.

2. Zvolte Back pro navrat do mapy nebo zvalte MOB pro
oznadeni bodu jako MOB.

POZNAMKA: Stisténi klavesy MARK ulozi bod na aktudlni
pozici, kde se s piistrojem nachdzite,

WhEere To?

Vytvoreni nového waypointu:
1. Posuiite mapovy kurzor na zvolenou pozici v mapé a
stisknéte SELECT.

2. Zvolte Create Waypoint.

Chart Selection

 Edit waypoint
( Navigate To )

| I

3. Vyberte jednu z nasledujicich voleb:
= Edit Waypoint—moZnost zmény atributl waypaintu.
Delete—vymazani waypointu.
+ Navigate To—start navigace na waypoint.
*  Back—navrat do navigaéni mapy.



Whiere Ta?

Editace waypointu:

1. UloZte aktuaini pozici nebo uloZte vybranou pozici v mapé.

2. Vlyberte Edit Waypoint.

3. Zvolte atribut, kiery cheete zménit (Name/nazev, Symbol,
Depth/hloubka, Water Temp/teplota vody, nebo Position/

pozice),

LA

IEditiVWaypoint

[ Navigate To

Edit Waypaint

1 Narme - |

( symbol R
( Depth R
(water Temp .

( Back

Pro zménu pozice pomoci digitalni mapy:

1. Vyberte Edit Waypoint > Position > Use Chart.
2. Pouzijte kurzorovou klavesu ROCKER pro posun waypointu

na zvolené nové misto a stisknéte SELECT.

Pro zobrazeni seznamu waypoint:

Ze zakladni stranky zvolte Information > User Data >

Waypoints.

Waypoints

| Back

ens I




Tvorba a pouzivani tras (Routes)
V pfistroji je mo#né vytvofit a uloit az 20 tras s 250 lomovymi
body v kaZdé z nich.

Pro vytvoreni trasy, ktera vychazi z aktualni pozice:

1. Posufite mapovy kurzor na misto cile trasy a stisknéte
SELECT.

2. Vyberie Navigate To > Route To.

E::ss SELECT to'Add Turn. o
ess MENU r.inishu_:&-.
| A d.ﬂl_.' 1T

Bn,Priv aid

Vkladani lomovych bodi

3. Pouzijte klavesu ROCKER pro doplnéni lomového bodu a
pak stisknéte SELECT. Opakujte postup i pro dalsi body.

Wiere To?
4. Zadani trasy ukonGite stiskem klavesy MENU.

Vytvoreni trasy na libovolném misté:
1. Ze zékladni stranky zvolte Information > User Data >
Routes > New Route.

PR,
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Vytvoreni noveé trasy

2. Pomoci klavesy ROCKER zvolte poéateéni bod frasy a

potvrdte stiskem klavesy SELECT.

3. Pomoci klavesy ROCKER a klavesy SELECT zadejte

lomaové body trasy.



Where To?

4, Stisknéte MENU pro ukondeni zadani nebo spusténi Editace trasy
navigace po trase. 1. Ze zakladni stranky zvolte Information > User Data >
Routes.

2. Zvolte, kterou trasu cheete zménit.

[Back <

3. Zvolte Edit Route. Je maZné zménit nazev trasy, jeji lomové
body nebo smazat trasu.



ZOBRAZENI INFORMACI
ZOBRAZENI INFORMACI Prizplisobeni obrazovky s tiselnymi daty:
1. Ze zakladni strénky zvolte Information > Numbers.
Stisknéte Menu a stisknéte SELECT.
Zvolte pocet poli, kieré se maji zobrazit (3, 4, 5 nebo 6).
Vyberte typ informaci pro kaZdé pole,

Pouzijte informaéni stranku pro zobrazeni Ciselnych dat, pfiliviy/
odlivii a dalSich informaci.

-l

Zobrazeni éiselnych dat
Je moiné zobrazit a pizpisobit si zobrazeni &iselnych dat, véetné

informaci o hloubce, pozici a navigaci. Je moZné zménit pocel How many Pick a number
a velikost zobrazenych poli. Soutasné je mozné zobrazit az 6 numbers would to show
datovych poli. like to show?

Pro zobrazeni Ciselné stranky zvolte ze zdkladni stranky
Information > Numbers.

67.9

N 40°31.590'
WO73°56.683'

GP5 Heading GPS Speed

083" | 10.0"




Zoerazen| INFORMAGH

Zobrazeni pfilivi/odlivu
Pro zobrazeni informaci o piilivech/odlivech zvolte volbu Tides na
informaéni strince. Poté zvolte stanici ze zobrazeného seznamu,

Tide Prediction

Stanicesmisto
Mistni éas
Kiivka prilivi
Aktuaini

vyska hladiny
Krivka odiivi

Tide Prediction

-~

- 0.4 :
o Predpovéd prilivi/odlivi

*  Pro zobrazeni reportu pfilivi/
odlivi zvolte Show Report.

*  Pro ndvrat zpét do grafu zvolte
Show Tide Chart.

Report prilivifodlivi

Zobrazeni informaci o proudech
Pomoci stranky s pfilivy/odlivy je moZné zobrazit informace o
proudech.

Pro zobrazeni informaci o proudech zvolte volbu Currents

na informacni strance. Poté vyberte stanici ze zobrazeného
seznamu.

Max. hodnota

;;‘;ﬁ:gmj 0 ——— L i cas
k pobrezi) odivov proud
Akt hodnota = ® fp’g‘;‘mm'
[ show Report
( Back CED

POZNAMKA: MiiZete zvolit oba typy informaci (proudy,
prilivy/odlivy) pfimo z navigaini mapy. Pro vice informac
nalistujte stranu 11 a 16,




Zobrazeni informaci o nebeskych télesech
Pokud cheete ziskat informace o pozici, filzi, zipadu a vychodu
nebeskych téles (Slunce a Mésice), muZete je zobrazit na samostatné
strance.

Pro zobrazeni informaci zvolte volbu Celestial na informacni
strance.

P -

Mésice |[o4:40% 10:55%

NS
Pozice__| :

7 /-Féze Mésice
L]

Slunce

.... I
s

- Pomoci kidves

# n
Potled o |( Date B olovatoorave
oblohu nastavie as.

ZOBRAZEN| INFORMACI

Zobrazeni uzivatelskych dat

Pro zobrazeni uZivatelskych dat na zikladni strane zvolte
Information > User Data.

Waypoints—zobrazi seznam uZivatelskych bodd/ waypointi.
Routes—zobrazi seznam uloZenych tras.

Tracks—zobrazi seznam ulozenych projetych tras.

Data Transfer—presune waypointy. trasy a proslé trasy z a na SD
kartu.

Clear User Data—vymade viechny waypointy, trasy a proslé trasy.

Presun dat z a na SD kartu:
1. Viozte SD kartu do slotu na éelni strané pfistroje.

2. Ze zakladni stranky zvolte Information > User Data > Data
Transfer.

3. Zvolte jednu z nasledujiich voleb:

Zvolte Save to Card pro uloZeni waypointd, tras a
proslych tras na SO kartu.

*  Zvolte Merge from Card pro nahrani dat z SD karty do
paméti pristroje (data budou pfidana k existujicim datim
v pfistraji).
Zvolte Replace From Card pro pfepis dat v pfistraoji daty
2 datové karty.



ZOBRAZEN| INFORMACI

Zobrazeni informaci o jinych lodich
Pro zobrazeni informaci zvolte ze zikladni stranky Information >
Other Boats.

POZNAMKA: Pro vyuziti této funkce musi byt pfistroj
propojen s externim AIS (Automatic Identification System) nebo
DSC (Digital Selective Calling) zatizenim. Vice informaci na
strané 30,

AIS List—zobrazi seznam viech lodi, které jsou pravé
monitorovany. Seznam zobrazuje MMSI kady nebo (pokud je lod'
vysild) ndzvy AIS lodi. Seznam je fazen dle vzdilenosti.

AlS List 20.2 MMSE 365772010
Status: Under Way Using Engine
PO e .
e
FETTA0 S0G 0.1kt
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| 564752000 ROT: 0.0%s
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( 3es951860 P A
[ 3e6772980 )
( 366938410 iy it
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DSC Log—zobrazi sezna viech DSC voldni fazenych dle
nejpouZivanéjSich, odesilatele nebo dle typu (nouzova nebo poziéni).
* View Most Recent—zobrazi sedm nejpouzivanéjsich DSC

voldni Fazenych dle datumu a éasu,
* View By Sender—seznam fazeny dle odesilatele zprivy.
* View By Type—seznam fazeny podle typu volani..
DSC Call List—seznam, ktery zobrazi 100 nejpouzivanéjsich
volani. Seznam DSC volani zobrazuje volani z dané lodi, pokud z
jedné lodi prijde druhé volani, automaticky nahradi pavodni volani/
Zprivu v seznamu,

Directory—adresar s DSC zizanmy. Zaznamy je moiné fadit dle

nizvu nebo dle MMSL. Do adresate je mozné pfidévat ziznamy.

Setup—nastaveni umoZiujici zapinat a vypinat AIS a DSC nebo
nastavovat bezpeéné zony lodi.

PESMAP 400 sénie utivalelskd ofirudka



KONFIGURACE PRISTROJE
Konfiguraci pistroje je moZné ménit v konfiguraéni strance.
Zmeéna systémovych nastaveni

Pfistu ke zméné systémovych nastaveni je ze zikladni strinky
pomoci volby Configure > System.

Simulator—zapind/vypind simulaéni rezim a nastavuje simuldtor.
Language—nastavuje jazyk ovladani pristroje.

Beeper/Display—vyberte Beeper pro nastaveni zvuku alarmi.
Moinosti jsou: Off - vypnuto, Alarms Only - jen alarmy
(standardné) a On - zapnuto (klivesy a alarmy). Zvolte Display pro
prepnuti mezi dennim (Day) a no€nim (Night) reZimem zobrazeni.

GPS—zobrazeni GPS druZic, zapnuti/vypnuti (on/off) zpfesnéni
WAAS/EGNOS a inicializace GPS pfijimace,

System Information—zobrazi systémové informace a umozni
ndvrat k tovarnimu nastaveni,

Event Log—seznam systémovych zpriv.

Overlay Numbers—nastavuje sty| zobrazeni cifer.

MNasTaven|

Zména zobrazovanych jednotek

Pro zménu jednotek méfeni zvolte ze zikladni stranky: Configure >
Units.

System Units—rychlé globilni nastaveni jednotek méfeni. K
dispozici je: Statute/americké (mh, ft, °F), Metric/metrické
jednotky (km/h, m, “C) nebo Nautical/ndmo#ni (kt, ft, °F).

Depth—individudlni nastaveni jednotek hloubky na: Feet/stopy (ft),
Fathoms/fanthomy (fa) nebo Meters/metry (m).

Temperature—individualni nastveni jednotek teploty na Fahrenheit
(°F) nebo Celsius ("C).

POZNAMKA: Informace o hloubce a teploté jsou k dispozici jen
u madeli se sonarem nebo pii pripojeni modulu GSD 21/22.

Dist, Spd, Elev—individualni nastaveni jednotek délky, rychlosti,
vyiky.

Heading—nastaveni smérovych jednotek.

Position—nastaveni soufadnicového systému (standardné
hddd"mm.mmm). Nastaveni je vhodné ménit jen v pfipadé
odeitini pozici z papirové mapy.

Time—nastaveni formatu zobrazeni ¢asu (12 hour, 24 hour, nebo
UTC), Easové zony (time zone) a nastaveni zpisobu prechodu na
letni ¢as (Daylight Saving Time),
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Nastaveni komunikace
Pro zménu nastaveni zvolte na zikladni strince Configure >
Communications,

Serial Port 1/Serial Port 2—nastavuje format Komunikace pro
seriové porty 1/2. Pouziva se pro komunikaci s externi NMEA
elektronikou nebo pro komunikaci s PC.
* Garmin Data Transfer—pouzijte pfi propojeni s PC nebo s
jinym zafizenim znacky Garmin.
+ Garmin Remote Sonar—zvolte, pokud pristroj propojujete s
externim sonarovym modulem Garmin GSD 21.
* NMEA In/NMEA Out—nastavte pfi komunikaci s jinou
elektronikou komunikujici na protokolu NMEA 0183.
» NMEA High Speed—podporuje vysokorychlostni NMEA
komunikaci s vétSinou AlS pfijimadi.
»  None—vypind komunikaci s externim zafizenim.
NMEA Setup—umoziuje individudlné zapnout/vypnout vybrané
véty protokolu NMEA.

Zapnuti/vypnuti zvolenych vét protokolu NMEA:
1. Ze zakladni stranky zvolte Configure > Communications >

NMEA Setup.
2. Vyberie typ vét (Sounder, Route, System nebo Garmin).

3. Vyberte vystupni NMEA vétu.

NMEA Output Setup

£21.6

P o LN e

Sounder

(Back (Back <=

4. Vyberte Off pro vypnuti véty nebo On pro zapnuti.
Posn. Precision—nastavuje presnost NMEA vystupu pozice -
nastavuje pocet desetinnych mist vystupu - (Two Digits/dvé, Three
Digits/tFi nebo vystup na Four Digits/¢yii desetinnd mista) .
Waypoint—nastavuje zpisob identifikace waypointi na vystupu
NMEA (Names/jménem nebo Numbers/Eislem).
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Nastaveni alarmu
MiiZete nastavit alarmy, aby byly spustény pfi dosaZeni uréitého
stavu. Standardné jsou viechny alarmy vypnuty.

Nastaveni alarmu:
1. Ze zdkladni stranky zvolte Configure > Alarms.

2. Zvolte kategorii alarmu (Navigation/navigaéni, System/
systémovy, Sonar, nebo Weather Warnings/vodni),

3. Zvolte alarm.

4. Vyberte On pro zapnuti alarmu a pomoci klavesy ROCKER
specifikujte hodnotu stavu, kdy bude alarm aktivovan,

| Stisknéte nahoru
doli na kidvese
ROCKER pro
nastaveni,

Slisknéte doleva/
doprava pro

POSUN KUZOr.

Press SELECT to
accept changes.
Press MEMU to
cancel changes

FEELECT

TMENU

NasTaveni

Nastaveni navigacnich alarmu
Ze zikladni stranky zvolte Configure > Alarms > Navigation,

Anchor Drag—utrzeni kotvy - nastavuje vzdalenost pro kotveni.
Pokud se lod’ pohne o vice nez je nastaveno, spusti se alarm.

Arrival—pfijezdovy alarm - nastavuje ¢as nebo vzdilenost pred
prijezdem k cili/otoénému bodu, kdy ma alarm varovat.
Off Course—odchylka od kurzu - nastavuje mezni pficnou

vzdalenost od kurzu, neZ se spusti alarm,

Nasaveni systémovych alarmi
Ze zikladni stranky zvolte Configure > Alarms > System.

Clock—budik - nastavi alarm na uréity ¢as.

Battery—slabé baterie - spusti alarm pfi poklesu napéti na bateriich
pod uréenou hodnotu,

GPS Accuracy—presnost GPS - umozZiuje nastavit varovny alarm
pfi SniZeni presnosti GPS pod nastavenou hodnotu,
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Nastaveni sonarovych alarmi
Ze zakladni stranky zvolte Configure > Alarms > Sonar.

Shallow Water/Deep Water—mélka/hluboka voda - spusti alarm
pfi dosaZeni nastavené hodnoty mélké/hluboké vody.

Water Temp—teplotni alarm - spusti alrm pfi odehylee o 1.1° C
nad/pod (above'below) nastavenou teplotu vody.

Fish—detekce ryb - spusti alarm, pokud sonar pod vodou detekuje
nastavenou velikost objektw/ryby.

POZNAMEKA: Pro vyuziti sonarovych alarmi musi byt pistroj
vybaven sonarem.

Nastaveni parametru lodi
Ze zikladni stranky zvolte Configure > My Boat.

Auto Guidance—nastaveni parametrd pro vypocet automatické
trasy:

+ Safe Depth—nastaveni minimalni bezpedné hloubky
(veztaZeno k nulové hlading mapy). Poudiva se pro
automaticky vypocet trasy.

« Safe Height—nastaveni minimalni bezpedné visky (vatakeno
k nulové hladiné mapy). Pogitd s vyskami mostl a jinych
prekdzek.

Keel Offset—nastaveni odsazeni sondy od hladiny vody. Pokud je
sonarova sonda instalovana pod hladinou, toto nastaveni umoziuje
zadat hodnotu ponofeni sondy nebo odsazeni kylu..

Pro nastaveni odsazeni kylu:
1. Ze zakladni stranky zvolte Configure > My Boat > Keel
Offset.

2. Klavesou ROCKER zadejte hodnotu odsazeni kylu lodi.
3. Polvrdte stiskem SELECT.

POZNAMKA: Stisknéte MENU pro opusténi nastaveni a pro
ndvrat do stranky nastaveni.

Sonda u hladiny
Pokud zaddte kladmou
hodroty hloubky kylu,
bude sonar ukazovat
hloubku od kylu.

Sonda na spodku kylu

Pokud zadite zdpomou
hodnotu hioubky kylu,
bude sonar ukazoval

hioubku od hadiny.

Odsazeni kylu lodi
Transducer—nastavuje typ sonarové sondy (Dual Frequency/

IPSMAP 400 série ybivalelska nfincka
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dualni frekvence oebo Dual Beam/dudlni paprsek), nastavuje * Calibrate Water Speed—kalibrace senzoru rvchlosti
zdroj teploty vody, thly zibéru a umoziuje kalibraci rychlostniho proudéni vody, Pokud nemdte rychlostni senzor, toto
tidla. nastaveni se nemusi objevit.
+  Temp Source—nastaveni zdroje teploty (Transducer/sonda neho Kalibrace rychlostniho senzoru:
NMEA). 1. Ze zakladni stranky vyberte Configure > My Boat >
+ Sonar Cone Angles—pfi pouZiti jiné nez Garmin sondy HahatuceE> Galllhl‘atﬂ Water Speed..
muZete zadat hodnotu zabéru sondy pro Géely zobrazeni na 2. Zuyste r!":hll':“-’ft lodi na hodnotu rychlosti skluzy,
strince Fish Eye 3D/rybiho 3D pohledu. poznamenejte si nejvySsi rychlost.

. - : 3. Vyberte OK a stisknéte SELECT.
POZNAMKA: nastaveni hodnoty zabéru sondy nemd vliv na .
sondy Garmin, POuZivd se jen u nestandardnich sonarovych o POZNAMEKA: Pokud se vase lod’ nepohybuje dostateén
scitid. rychle, aby rychlostni &idlo zazmamenalo rychlost, objevi se
hlaseni “Speed Too Low". Zvolte OK, stisknéte SELECT a
bezpetnt zvyte rychlost lodi. Pokud se hlageni objevi znovu,
zkontrolujte rychlostni Eidlo, zda neni zanesené a zda se protas]
volné. Zkontrolujte propojovaci kabel, Pokud hiadeni trva,
kontaktujte technickou podporu Garmin,

GPSMAP® 400 séne |
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Nastaveni ostatnich lodi

Ze zikladni stranky zvolte Configure > Other Boats.

AIS—zapind/vypind AIS (Automatic dentification System). AIS
upozoriiuje na provoz okolnich lodi pomoci identifikace okolnich
lodi, véetné pozice, kurzu a rychlosti.

DSC—zapina/vypina DSC (Digital Selective Calling) voldni.

POZNAMKA: Pro vyuziti funkci AIS nebo DSC musi byt vés
pistroj propojen s externim zafizenim AIS nebo DSC. Viz.
strana 30,

Safe Zone—zapina/vypina nastaveni bezpeéné zony okolo lodi.
Pouziva se jako prevence pfed pripadnymi kolizemi:
* Ring—zobrazi nebo skryje bezpeénou oblast okolo lodi na
mapé.
* Range—nastavuje radius bezpeéné zony v hodnotéch od 0.02
a2 5.0 km.
* Time to Safe Zone—spusti alarm, pokud systém AIS
identifikuje lod". kterd narui bezpe¢nou zdnu v nastaveném
¢casovém tseku od 3 do 24 minut..



PouzivANi SONARU

Pokud je pfistroj vybaven sonarem, nabizi plnohodnotné sonarové
funkce. Pokud mate model bez sonaru, je moZné plotter o sonar
kdykaliv rozsifit pfipojenim sonarového modulu GSD 21/22.

Porozumnéni sonarové strance
Zvolte “Full Screen™ pro zobrazeni sonarovych dat na celém
displeji.

Ze zakladni stranky zvolte Sonar > Full Screen.

Usme Sonsr

Porozumneéni strance Flasher

Stranka Flasher (pouze u sond s dudlnim zibérem) poskytuje
informace o odrazech. které piijima sonda napét. Hloubka vody
je prezentovana jako kruznice, kterd zagind a konéi na pozici 12
hod.Hloubka je vykreslena ve sméru hodinovych rucicek. Barvy
oznatuji silu odrazeného signalu.

Ze zakladni strinky zvolte Sonar > Flasher.




Using Sonar

Porozumneéni rozdéleni na frekvence
PouZijte stranku rozdélenou na frekvence “Split Freq screen” (jen
u dvojfrekvenénich sond) pro zobrazeni obou frekvenci sondy
soufasné (30kHz a 200kHz). Frekvence 50kHz je vlevo, 200kHz
Vpravo.

Ze zikladni stranky zvolte Sonar > Split Freq.

Hioubka, teplota, rychlost

Rozsah

Porozumneéni rozdéleni na méfitko
Pouijte strinku rozdélenou na méfitka “Split Zoom screen™ pro
zobrazeni Easti vodniho sloupce v piném méfitku a Easti ve zvétdeni.

Ze zakladni stranky zvolte Sonar > Split Zoom.

Hodnota
zvétieni

GPSMAP® 400 série udivalelskd pfirucka



Porozumnéni teplotnimu zaznamu
Pokud pouZivite sondu vybavenou teplotnim &idlem, uchovivd
pFistroj teplotni zdznam a graficky jej prezentuje v éase.

Ze zikladni strdnky zvolte Sonar > Temp Log.

cas

\

Teplota se vykresluje na praveé strané grafu. Graf se posouva
smérem doleva, na spodnim okraji je k dispozici &asova hodnota
odpovidajici 3ifi displeje. Aktudlni teplotni data jsou vpravo, starsi
teplotni data vievo.

Using Somar

Nastaveni sonaru

PouZijte nastaveni sonaru pro zménu hodnot, které se projevi ve
viech obrazovkach, které prezentuji sonar..

Ze zakladni stranky zvolte Sonar > Sonar Setup.

Color Scheme—barevné schéma, nastavuje barvu pozadi sonaru K
dispozici je white/bild nebo blue/modra,

Fish Symbaols—nastavuje zpisob obrazeni objektd pod vodou.

it ; Sonar neinterpretuje odraZené signaly (vykresluje signdl
Ot e symbold ryb) - standardni nastaveni,

ﬁ Odrazy jsou zobrazeny symboly ryb. V pozadi symbolu se

ﬁ? zobrazuje odraZeny signal.

E Odrazy jsou zobrazeny symboly ryb. V pozadi symbolu se

zobrazuje odrazeny signal véetné iidaje o hloubee.

? Odrazy jsou zobrazeny symboly ryb. V pozadi symbolu
| neni zobrazen odrakeny signdal.

e Odrazy jsou zobrazeny symboly ryb. V pozadi symbolu
@_- neni zobrazen odraZeny signal. Zobrazuje se hloubka
odrazu.




Using Sonar

Scroll Speed—nastavuje s jakou rychlosti bude sonar posouvat
obrazovku zprave doleva. K dispozici je: Ultrascroll, Fast,
Medium nebo Slow (od nejrychlejsiho k nejpomalejsimu). Pokud
pouZivate rychlostni senzor, je moZné nastavit volbu Aute pro
automatické nastaveni rychlosti pfekresleni podle proudéni vody.
Surface Noise—filtr pro odstranéni Sumu z vrchni vrstvy vody.

Whiteline—funkce pro zobrazeni bilé linie v oblasti dna, pomoci
které je moné u dna uréit jeho charakter/tvrdost.
»  Off—standardné) funkee Whiteline vypnuta.
+ High—velmi citlivé nastaveni. Viechny silné odrazy jsou
prezentovany bilou barvou.
Medium—vétsina velmi silnych odrazi je vykreslena bile.
*  Low—nejmensi citlivost - jen velice silné odrazy jsou
vykresleny bile.
Numbers—zapina/vypind zobrazeni iselnych adajl na displeji
sonaru (napéti, teplota, rychlost, navigaéni data).

POZNAMKA: Pro zobrazeni teploty vody a rychlosti proudéni
nastavte volbu na Auto. Pokud je pfipojena sonda s prisluSnymi
funkeemi, hodnoty se automaticky zobrazi,

Rozsirené nastaveni sonaru
Pro piistup do rozsifen¢ho nastaveni stisknéte pii zobrazené
sonarove strance klavesu MENU,

Range—nastaveni rozsahu hloubkového méfitka. Je mozné nastavit
na Auto/automaticky nebo Manual Range/ruéni nastaveni.
Gain—nastavuje citlivost sonarového pfijimace. K dispozici

volby Auto/automaticky nebo Manual Gain/ruéni nstaveni. Pro
zobrazeni vice detaill zvyste citlivost, v opaéném pripadé snizte.
Beam—pfi pouZiti sondy s dvémi kuZely je mozné zvolit Wide/
Siroky nebo Narrowfizky kuzel zibéru.

Frequency—pii pouii dvoufrekvenéni sondy je moZné nastvit:

200kH#/pouze uzky kuzel. S0kHz/pouze Siroky, Dual/oba kuzely

soucasné nebo Auto/automatické nastaveni.
Zoom—nastaveni méfitka zvétieni éasti vodniho sloupee:
» 1x Zoom—zvitieni 2x.
*  4x Zoom—zvétdeni 4x.
* Bottom Lock—uzaméeni dna, vykresleni odspodu nahoru.
* Split Zoom—rozdéli obrazovku na dvé okna,
Depth Line—vykresli linii nastavené hloubky (On nebo Off).
A-Scope—{jen u dvoufrekvenénich sond) vykresli vertikalni okno,
se zobrazenim odrazii sondy (On/OfF - zapnuto/vypnuto).

GFASMAFP 400 séne utivalelska piirudka



INSTALACE PRISTROJE

Pro spravné pouZiti je potfeba spravné nainstalovat pfistroj a jeho
casti. Pfed instalaci si zkontrolujte kompletnost obsahu baleni
pristroje. V pripadé, Ze néktera ¢ast chybi, kontaktujte svého
prodejee: Pred pouzitim:

+ Pozorné prodtéte uZivatelskou prirucku.

+ Zajistéte si vhodné montdZni vybaveni.

+ Zkontrolujte, Ze z mista pfistroje mate dostateéné dlouhy

kabel k mistu upevnéni sondy.

+ Pouzivejte ochranné pomicky pfi samotné montazi.
V pripadé problémii kontaktujte svého prodejee.

Pro spravnou instalaci pristroje:

1 Vyberte vhodne umisténi,
Instalujte piistroj.
Instalujte sondu.
Zapoite kabelaz.
Otestujte funkénost,

L

InsTALACE
Krok 1: vybér vhodného umisténi
Vhodné misto pro pfistroj by mélo spliovat tyto pozadavky:
+ Misto viditelné z pozice ovladani lodi.
» Snadny pfistup ke klavesnici pfistroje.
* Dostatedné silny podklad pro udrzeni vihy pfistroje i v
pipadé silnych vibraci.
* Dostatek mista pro pfipojeni kabeldZe a pfipadnou demontiz
piistroje. Doporucené misto za pfistrojem min. § cm.
NEINSTALUJE pfistroj na misto, které je vystaveno extrémnim
teplotdm a podminkdm.

° POZNAMKA: Teplotni rozsah pfistroje je -15°C az +55°C.
Douhodobé vystaveni pfistroje vyi3im nebo nizsim teplotam
miike zplsobit poskozeni LCD obrazovky. Tento typ poskozeni
neni kryt zirukou poskylovanou na vyrobek,




INSTALACE

Krok 2: Montaz pristroje

Pristroj umoziuje dva zplsoby umisténi:

* Montaz do stojanku—na rovny povrch je namontovan
stojanek, ve kierém je umistén pfistroj. Tento zpisob umisténi
umoziuje pristroj rychle vyjmout nebo namontovat.

* MontiZz do palubni desky—pfistroj je moZné vestavét piimo
do palubni desky. Pro vyfrezani otvoru je k dispozici fezaci
maska.

Montaz pristroje do stojanku

Vzhledem ke kompaktnosti a odolnosti pfistroje je pfistroj
piizpisoben jak pro montik na palubu lodi (pfipadné na otevieny
¢lun), tak 1 do interiéru.

Montaz stojanku pristroje
Potfedné nafadi—vrtacka, Sroubovik, Srouby s maticemi nebo
vruty podle typu podkladového materidlu.

Pomoci Sroubii nebo vrutil pripevnéte stojdnek k podlozee. Pokud
pougivite Srouby se zdpustnou hlavou, riskujete poskozeni stojdnku.



INSTALACE

Postup montaze stojanku: Upevnéni pristroje do stojanku:

1. PouZijte zakladnu stojanku jako masku a oznaéte mista, kde 1. Povolte Sroub ve siojanku tak, aby pfistroj bylo mozné
se budou nachazet Srouby, nasadit na tycku Sroubu,

2. Pomoci vrtacky a vhodného vriaku vyvriejte otvory pro 2. Nasadte pfistroj na ty&ku Sroubu, nastavie optimaini dhel
srouby nebo vodici diry pro vruty néklonu a dotahnéte pfisiusny Sroub.

3. Pripevnéte podlozku stojanku pomoci Sroubd nebo vrutd a 3. Nastavte optimalini natoéeni pfistroje podie vertikalni osy a
opatrné dotahnéte. dotahnéte Sroub.
4. Pfipevnéte vrchni dil stojanku k podioZce a utahnéte 4. Pfipojte napajeci a datovy kabel pomoci konektoru na zadni

Sroubem strané pfistroje.



PRiLoOHA

Specifikace pristroje
Fyzické vlastnosti

Rozméry: 12.7emx 14.5 cm x 7.62 cm
Hmotnost: 560.0 g

Displej:  dhlopricka 10.16 em, QVGA s nastavitelnym jasem, rozlideni
320 x 240 pixels.

Pouzdro: Plné utésnéné, vodotésné dle nomy 1EC 329 IPX7.
Teplotni rozsah; -15°C a2 53° C,

Dynamicki odolnost: 6g

Bezpelnd vzdilenost od kompasu: 95 cm

Technické viastnosti
GPS piijimaé: 12-kandlovy paralelni, podpora WAAS/EGNOS a DGPS

Daoby nibéhu:
Teply start: cca. 15 sec,
Studeny start: cca 45 sec.
AutoLocate: cca. 2 min,

Obnova pozice: 1/sec., pribéing

SPSMAP* 400 sénie ufivat

PaiLona

GPS piresnosi:
Pozice: <15 meteri v 95% piipadi®
Rychlost: 0.2 km'h

WAAS presnost:
Pozice: <3 metery v 93% pFipadi®
Rychlost: 0.2 km'h

* Presnost je oviivmitelni v plipadé znepfesndnl signilu 2 davodu rozhodnuti provosovatele
systému,

Napajeni

Zdroj: 1035 V stejnosmérng
Spotieba: 15 Watth max. na 13,8V
Pojistka: AGC3AG - 3.0 Amp

Sonar
Vikon:  dvoufrekvencni, 300 Watth (RMS), 4,000 Wattl) (peak to peak);
dudlni, 400 Wattid (RMS), 3,200 Watth (peak to peak)

Frekvence: 500200 kHz (dvoufrekvenéni), 80200 kHz (dudlni)

Max. hloubka: 430 m (dvoulrekvenéni), 270 m (dudlniy®
*Muaximilni detekovatelnd hlowbka je zivisth na druhu a Sstotd vody a na typu don



Alarmy a systémové zpravy

Pristroj vyuziva systém online hlaseni na displeji. Pokud se na
dispelji objevi podobné hldSeni, stisknéte po jeho preéteni klavesu
MENU pro potvrzeni.

Accuracy Alarm—alarm presnosti GPS., piesnost klesla pod
nastavenou hodnotu alarmu,

AIS: Dangerous Target—zobrazuje MMS5I (Maritime Mobile
Service |dentity) hldSeni o potencialné nebezpeéném objektu.

Alarm Clock—spustén budik.

Anchor Drag Alarm—spustén alarm taZeni kotvy. lod' se pohla o
vice nez bylo nastaveno jako limit v alarmu taZeni kotvy.

Antenna Input is Shorted—zkrat pfipojeni GPS antény.

Arriving At [Waypoint Name]—hlaseni o pifjezdu/pfiblizeni se k
cili nebo otoénému bodu.

Battery Alarm—alarm napéti baterii, napéti kleslo pod nastavenou
hodnotu.

Battery Voltage Is Too High—pfili§ vysoké vstupni napdjeni,
pristroj se vypne béhem 10 vtefin. SniZte vstupni napajeni pod 353 V.

Boat Is Not Moving Fast Enough to Calibrate—lod’ se pohybuje
piilid pomalu pro déely kalibrace rvchlostniho senzoru,

GPSMAP 400 séne uivaleisksd piirdtka

PriLoHA

Can't Read User Card—chybové hlaseni datové karty. Vyjméte a
znovu zasuite datovou kartu, Pokud problém trvd, kontaktujte svého
prodejce.

Can’t Read Voltages That High, Limited To Top Of Range—
hodnota napdjeni nastavena ve funkci Battery Alarm je vy$si, ne?
pistroj dovoluje.

Can't Read Voltages That Low, Limited To Bottom Of
Range—hodnota napajeni nastavend ve funkci Battery Alarm je
nizsi, nez pristroj dovoluje.

Can’t Unlock Maps—mapy na datove karté nejsou odemknuté pro
Vs pristroj.

Can't Write User Card, Card May Be Full—chvbové hlaseni
karty. Na kartu neni mozné zapisovat, karta miZe byt plna.

Can't Write User Card, Card Is Read-Only—na datovou kartu
neni moing zapisovat, je zamknuta pro zipis.

DSC Position Report Received From—zobrazuje ndzev prifazeny
MMSI kédu, ze kterého piila zprava.

Database Error—interni problém pristroje, kontaktujte svého
prodejee.

Deep Water Alarm—alarm hluboké vody. Detekovana hloubka
vody presahla hodnotu nastavenou v alarmu.



PRiLoHA

Directory ltem With This MMSI Already Exists—zadané MMSI
¢islo je jiz pouzito.

Directory Memory is Full, Can’t Create Entry—seznam DSC
zaznamil dosdhl maximalni pocet 100 kontakti. Vymaite nepotiebné
zaznamy..

Distress Call—bylo prijato nouzové DSC volani. Proved'te potiebna
opatieni.

Entering (Leaving) target water temperature—teplotni alarm.
Detekovand teplota vody presihla minimdlné o 1.1° C hodnotu
nastavenou v teplotnim alarmu.

Fish Alarm—alarm upozoriwjici, Ze pod vodou byla detekovina
rvba. Alarm na displeji nezobrazuje informaéni okno.

Invalid MMSI—zadano chybné MMSI Zislo,

Lost Satellite Reception—pristroj ztratil GPS signal. Zkontrolujte
¢istotu vyhledu na oblohu a pfipojeni GPS antény.

NMEA Depth Is Below Transducer—zadejte spravné hodnotu
odsazeni kylu.

No Waypoints/Routes/Tracks/User Waypoints Found—snazite se
prenést data z datové karty, kterd tato data neobsahuje.

Off Course Alarm—alarm vyboteni z kurzu. Piekrocili jste mezni
odchylku pro odbogeni z kurzu.

Route Already Exists—zadali jste nézev trasy, ktery jiZ existuje.
Zméite ndzev trasy nebo vymaZte starou trasu.

Route Full—zadali jste vice nez 250 lomovych bodi trasy. Snite
potet lomovych bodi nebo vytvofte novou trasu.

Route Truncated—dohrana trasa z jiného pfistroje obsahovala vice
neZ 250 lomovych bodu, byla zkrécena.

Route Waypoint Memory Full—plnd paméf’ uZivatelskych bodi.

Shallow Water Alarm—alarm mélké vody. Byla detekovéina méléi
voda, nez je nastavend mezni hodnota.

Sonar Service Incompatible—externi sonar. kiery je pfipojen
vyZaduje upgrade operadniho systému.

Sonar Timeout—interni problém pfistroje. Kontaktujte svého
prodejce.

Sonar Service Lost—u pouZitého externiho sonaru doilo ke ztrité
propojeni s pfistrojem.

Track Already Exists [Track Name|—zadali jste ndzev trasy, ktery
jiz existuje. Zméfite ndzev trasy nebo vymaZte starou trasu,
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Track Log Full—ziznam proslé trasy byl vypnut z divodu zaplnéni
paméti. Pro dal3i zdznam vymazte pamét’ prolé trasy.”

Track Memory is Full, Can't Create Track—plna pamét proslé
trasy.

Track Truneated—dohrand prosld trasa se nevesla do paméti
piistroje. Nejstardi zdznamy byly vymazany.

Transducer Disconnected, Sonar Turned Off—piistro]
nedetekoval pfipojenou sonarovou sondu, sonar byl vypnut. Pokud
Iste pfipojili sondu pfi zapnutém pfistroji, restartujte pfistroj.
Transfer Complete—pfenos dat do/z pfistroje byl dokonéen.

User Card Not Found, Please Insert Card—snaZite se zapsat data
na Kartu, Kterd v pfistroji neni zasunuta..

Water Speed Sensor Is Not Working—rvchlostni senzor neni
pfipojen nebo nepracuje spravng..

Water Temperature Alarm—teplotni alarm. Teplota vody
piekrotila hodnotu nastavenou v menu alarmu,

Waypoint Already Exists—zadali jste nazev bodu, ktery jizv
paméti existuje.

Waypoint Memory Full—paméf’ uzivatelskych bod je plnd,
absahuje jiz 1,500 bodi.

GESMAP® 400 séria Fivaloluks nfindka
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INFORMACE O SATELITECH

Informace o satelitech

Poloha satelitu

Poloha kazdého z moznych satelitdi pro pfijem ze zobrazena

v kruhovém diagramu na informaéni strance satelitd. Vnéjsi

kruh pfedstavuje horizont, vnitini kruh vysku 43" nad obzorem a
stredovy bod nadhlavnik. Pokud pfistroj pouziva satelit k navigaci,
¢islo satelitu je zvyraznéno na polohovych kruzich. Pfistroj mize
byt nastaven pro zobrazeni sateliti se severem nahoru, nebo ve

sméru pohybu

*_ Centraini bod
%~ 90" nad ohzorem

Vinitfni kruh

345' nad chzorem
Nindial knuh

hofzon

Nebe se satelity

Sloupkové indikatory sily signalu satelitd
Sloupkové indikatory zobrazuji silu signdlu pfijimaného ze satelitu.
Sloupky mohou byt bud’ stinované nebo plné. Sedy sloupek znati,
ze GPS provadi pfijem dat ze satelitu. Pokud je sloupek vyplnén
barvou, GPS pouziva dany satelit pro navigaci. Pismeno ,.D* uvnitf
nebo nad sloupkem znagi, Ze na satelit je aplikovana diferencialni
korekee (WAAS).

Datum, ¢as a aktualni poloha

GPS ziskdvi as z atomovych hodin umisténych na palubé satelitu.
KdyZ prijimaé GPS stanovi svou polohu, je zobrazena aktuélni
poloha ve stanoveném formatu,



Co je WAAS/EGNOS

SluZba Wide Area Augmentation System (WAAS) byl zaloZena
FAA pro zlepSeni integrity GPS signalu pro uZivatele v Severni
Americe. V Evropé je WAAS uvadén jako EGNOS.

Systém je tvofen satelity a zhruba 25 pozemnimi referenénimi
stanicemi umisténymi napfi¢ azemim Spojenych Statd a
monitorujicich data satelith GPS. Dvé hlavni stanice jsou umistény
na obou pobrezich U.S.A., sbiraji data z ostatnich stanic a tvori

z nich takzvanou korekéni zpravu.

Podle webovych stranek FAA testovani v zifi 2002 potvrdilo
presnost 1-2m horizontdlng a 2-3m vertikdlné na v&t3iné vnitrozemi
Spojenych Stati a v &astech Aljasky.

WAAS je pouze jednim z poskytovateli naleZicim k MOPS
(Minimum Operational Performance Standard) pro celosvétovy
systém SBAS (Satellite Based Aumgentation System). Eventualné
zde miZe byt nékolik sluzeb peostaciondrnich komunikaénich
satelitd vysilajicich informace o integrité a korek&ni data stejné
jako to délaji pozemni stanice.

Viechny systémy SBAS pouzivaji stejnou frekvenci pfijimace,
takze kterykoli systém SBAS miie Vasemu pristroji GPS
poskytnout vy3si presnost ve kterémkoli misté na Zemi.

GPSMAF 202208 Uzivatelsha piirutks

Donarer = Co s WAAS/EGNOS?

Povoleni WAAS na Vasem GPSMAP292/298 nemusi v soucasnosti
v regionech nepodporovanych pozemnimi stanicemi nutné vést ke
zvy$eni presnosti, i pfi pfijmu dat ze satelitu SBAS. Ve skute¢nosti
to miiZe presnost jesté zhorsit. Z tohoto divodu, pokud zapnete na
Vasem pfistroji Garmin GPS systém WAAS, pfijimat automaticky
pouZiva metodu kterd vede k vEt§i presnosti.

Vice informaci viz. http://gps.faa.gov.

J4



Doparey = Co e MMSI?

Co je Maritime Mobile Service Identity

(MMSI)
Maritime Mobile Service Identity (MMSI) jednodude umoziuje
VHF vysilatce chovat se jako telefon. Pokud cheete uskuteénit
telefonicky hovor, musite nejprve vytoéit &islo. 9-ciferné &islo
MMSI funguje jako telefonni &islo je-li pouito v hla$eni o poloze
a sloudi jako jednoznacny identifikitor pro pobfezni hlidku

v pripadé tisiového volani. V pripade, Ze cheete ziskat &islo
Maritime Mobile Service |dentity (MMSI) musite zaregistrovat
svou VHF vysilacku u FCC (formuldf 603). Garmin tato &isla

neposkytuje.
Jak ziskat MMSI?

Nekomeréni uZivatelé (napfiklad rekreacni plavidla zistavajici v
domicich vodach a majici na palubé VHF, EPIRB (Emergency
Position Indicating Radio Beacons) a radar) nejsou povinni vlastnit
licenci lodni stanice od FCC. FCC a pobfeini straZ autorizovala
nékteré dalsi prodejce pro pridélovini tisel MMSI. Tato licence

je omezena pouze na rekreaéni plavidla. Pro informace jak ziskat
rekreaéni MMSI kontaktujte http://www.uscg.mil/rescue2 | /links/
mmsi.htm nebo http://wireless.fcc.gov/marine

Americti uzivatelé mimo tizemi federace: Komeréni uzivatelé
cestujici mimo U.S.A. a Kanadu musi Zidat o lodni staniéni licenci

M

popfipadé dodatek k této. Pro informaci zda potfebujete lodni
stanicni licenci kontaktujte http://wireless.fec.gov/marine/fctsht.
html. Pokud Vase lod’ potfebuje licenci FCC, obdrzite MMSI
béhem licenéniho Fizeni, poté co vyplnite FCC formuldfe 159 a
605.

Americti uZivatelé na zemi federace: Federilni uZivatelé mohou
obdrzet MMSI od telekomunikaéniho dfadu (spravee radiového
spektra). Tyto procedury jsou pod dohledem NTIA (Nérodni Grad
pro telekomunikace a informace).

Mimo U.S.A.: Uzivatelé mohou obdrzet MMSI od svého
telekomunikaéniho dfadu nebo registru lodi, obvykle ziskinim
nebo doplnénim lodni staniéni licence.

V Kanadé: Za pridélovani MMSI komerénim a rekreaénim lodim
Jje v Kanadé zodpovédné Industry Canada. Informace jsou

k dispozici na nsledujici webové strince: http://apollo.ic.ge.
calenglish/mmsi.html

Pro informace ohledné MMSI navitivte:

http://www.naveen.uscg.gov/marcomms/gmdss/mmsi.htm



Montaz snimace sonaru

Snimat slouzi jako oko a ucho Vaseho nového sonaru. Spravna
instalace snimaée je klitova pro funkei pfistroje. Snimat vysila
zvukové viny tvaru kuZele smérem ke dnu. Cim vétsi je thel kuZele

tim je vétsi plocha pokryti v dané hloubce.

Lk

Conatiy > MoNTAZ SNIMACE

Snimat se Sirokym kuZelem pracuje nejlépe v mélkyeh vodach.
Siroky kuzel poskytuje velkou oblast pokryti, ale mé nizsi rozliseni
dna. V hlubsich voddch to mize zpisobit vznik mrtvych zon kde
ryby nejsou spatfeny. Snimace s Gzkym kuZelem jsou vhodnéjsi
pro hlubsi vody. Uzky kuzel pokryvé mensi plochu (v porovnani se
snimacem se Sirokym kuZelem ve stejné hloubce) oviem s lepsim
rozliSenim dna a mensimi mrtvymi zonami. Nejlépe je pouzit
dudlni snimace poskytujici jak Siroky tak Gzky kuZel,

Dudlni snimaé s frekvencemi 30 a 200kHz a dhlem kuZele 40 a 10°
je dodavan s GPSMAP298 (se snimacem). Tento snimaé poskytuje
dobré viastnosti pro vieobecné pouiti.



Doparie > MoNTAZ SNiMACE

Montaz snimace

Nasledujici diagram zndzorfiuje montdZ snimade GPSMAP292/298 dodavaného spolu se snimagem. Pokud je kabel snimace kritky jsou u
prodejel Garmin k dispozici prodluzovaci kabely. NIKDY NEPRERUSUITE pfivody snimage nebot’ tim pfichdzite o zdruku. Kabel nelze

prerusovat ani pfipojovat k jiZ existujicim snimafovym piivodiim a to at’ pochézeji od Garminu & nikoli.

POZNAMKA: NEUMISTUJTE snimaé do blizkosti kormidla, hran, vstupll vody nebo vipustnich otvorl nebo ¢ehokoli jiného co mike
vytvdfet bubliny nebo turbulentni proudéni vody. Pro optimdlni visledky je dileZité, aby byl snima¢ umistén v &isté proudici (neturbulentni)

vodé,

- — e
— —_— - _— . _—."l
. —1 | Kyt kabehs snimate namoniute dostatesng
Pouzte namoni tésnéni na véechny manténi spoje | | ¥yscko nad Earou ponor
pro zaktandni priniku vody 6o trupu || /

'8
| i
P | A s —
——— L | =] Snimak by mé! pfelnivat o 1/E" pod lamindtave a

- 1
",'"";.-ﬁl':-—,'-"'_ " pod hnikov dno lodi
I i Ljistéle sa, 23 ja snimad pod vodou | pfi vysoie
4 g A rychiostl.
S
Yy | [Meumistufte snimat go drafy odnibe &oubu. Snimat
N /N ) |miste zpissobit vortus vodnihe kamene kaery pak snidi

s vkon lodh neba odi bodné Sroub
L Mamoniujle snimat paraleiné s dnem, ™ - el
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Informace o udrzbé

Cisténi pristroje

GPSMAP292/298 je sestaven z kvalitnich materiali a nepotiebuje
#idnou uZivatelskou (drzbu kromé &isténi. Pristroj Eistéte pomoci
hadfiku s jemnym sapondtem a poté vytfete dosucha. Nepoudivejte
chemicka éistidla a rozpoustédla kterd mohou poskodit plastové
komponenty.

Skladovani GPSMAP292/298

Neskladujte GPSMAP292/298 na mistech kde bude vystaven
extrémnim teplotdm (jako napfiklad v kufru auta), hrozi tim véiné
poskozeni. UZivatelske informace jako body a trasy ziistavaji

v piistraji bez potfeby externiho napdjeni. Je oviem dobrym
zvykem zilohovat data ruénim zapsinim nebo pfetaZenim do PC
(pfenesenim do programu MapSource).

Dinonmey = INFORMACE O UDRFBE

Ponoreni pristroje do vody

GPSMAP292/298 je vodovazdorny podle normy IEC 60529 IPX 7.
Je odolny viéi ponofeni do hloubky Im po dobu 30 minut. Del3i
ponofeni mize zplsobit poskozeni pfistroje. Po ponofeni je nutné
piistroj otfit a vysusit na vzduchem pred opétovnym pouZitim.
Pro feseni problémd, které nejsou popsany v tomto manualu
kontaktujte Garmin Product Support v U.S.A na ¢isle $00/800-
1020 nebo Garmin Europe 44/0870-8501241.



Dooarey > PRIPOJEN NAPAJECIHO/DATOVEHD KABELU

Pripojeni datového/napajeciho kabelu
Napdjeci/datovy kabel propojuje GPSMAP292/298 se zdrojem
napdjeni a umoziiuje propojeni s externimi zafizenimi, Kody barev
v diagramu indikuji odpovidajici zapojeni. Nahradni pojistka je
typu AGC/3AG 3 ampéry.

POZNAMKA: Pfi typickém zapojeni jsou pouZity pouze

derveny a femy dréat. Daldi drity neni tfeba pro zdkladni funkci
pistroje zapojovat. == |1 ke snimadi
Enrvand(+ napigni)
PnIn-vwnrnrhﬂmml'll-'ll.lhnﬂll;'n'lp~~ : - Pin 14 - elend(CAMeE L) T
. -
Pin 11 - Huth sty — -'.fi ____.-*"". Pt 13 - bilafCAME H) tamdizer) o -
Pin 15 - darvand(+ napdienl) ————= #" =7 | Pin 15 - hobdb{RX HMER)
Pin 18 - Lamiijzern) T i 17 medrh{T NMEA) Lot Napajeci zdroj
T NMEA) N—
hnédA[FX NMEA) Zafizeni NMEA
nebo autopilot
zelend(CANat L} L RxD -
BlaChNIIH) \\‘ siréna
max. 100mA
Buti [alamm) / . *

GPSMAP 202298 Liivalelska prirucka



Donetey = PropoJEN

Propojeni Kopii formétu proprietdlniho komunikaéniho protokolu Garmin lze
Podporoviny jsou nésledujici forméty pro propojeni s ostatnimi stahnout ze webové stranky www.carmin.com ze sekee Help and
zafizenimi: Support.

Nasleduji podporované vistupni fetézce NMEA 0183 verze 3.01: Uplmi informace o formatu NMEA je k zakoupeni na strinkdch

Standardni Fetézee - GPRMC. GPRMB. GPGGA. GPGSA. T
GPGSY, GPGLL. GPBOD, GPBWC. GPVTG, GPRTE. GPXTE,
GPWPL. SDDBT. SDDPT, SDMTW, SDVHW a GPAPB.

Proprietilni fetézce - PGRME, PGRMM a PGRMZ.
GPSMAP292/298 piijima NMEA vstup s podporou DBT, DPT,
MTW, VHW a WPL fetézc.

~ A A D TR 5
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Dooarey > SOFTWAROVE LICENGNI LJEDNANI A REGISTRACE

Softwarové licencni ujednani

POUZITIM PRISTROJE GSMMAP292/298 DAVATE
SOUHLAS S NiZE UVEDENYM LICENCNIM UJEDNANIM.
PROSIM, CTETE PROTO TYTO RADKY POZORNE,

Garmin uzivateli garantuje udéleni omezené licence pro pouZiti
programového vybaveni obsaZeného nebo priloZeného k produktu
(déle jen “Software™) v binamim, spustitelném tvaru, pro

béZné pouZiti s pristrojem. Ndzev, vlastnickd a autorskd prava
Software zistdvaji naddle majetkem spoleénosti Garmin.PouZitim
pfistroje berete na védomi, Ze Software je majetkem spoleCnosti
Garmin a jako takovy je chranén jak autorskymi pravy USA,

tak i mezindrodnimi autorskymi pravy. Dile berete na védomi,

Ze struktura, organizace, zapis, kody a viechny zdrojové kddy
Software jsou obchodnim tajemstvim firmy Garmin. V rdmci

této licence se zavazujete neprovadét na Software jakoukoliv
dekompilaci, demontdz, modifikaci, revizni montaZ, reverzni
inzenyrstvi, redukei Software nebo jeho ¢asti do béiné Eitelnych
formatd, pfipadné netvofit na zakladé Software jakikoliv odvozend
dila nebo prace. Souhlasite s tim. Ze jakoukoliv &ast Software
nevyvezete do zemi, u kterych plati vyvozni omezeni USA.

Registrace produktu

Pomozte ndm vytvofit lepdi podporu okaméitou on-line registraci.
Mejte po ruce sériové Eislo Vaseho GPSMAP292/298 a piipojte se
na webovou strinku www.garmin.com. Hledejte stranku ,.Produkt
Registration®,

Pouzijte této sluZby k zaznamendni sériového Cisla (8-ciferné ¢islo
na zadni strané pristroje) pro pfipad, Ze Va§ GPSMAP292/298 je
ztracen, ukraden nebo bude potrebovat servis. Uchovejte origindl

prodejniho dokladu a jeho kopii piipojte k manudlu.
Seériové Cislo:

Kontaktujte Garmin

Pokud zjistite problém ve funkénosti Vaseho pfistroje, méte
moznost kontaktovat Vaseho prodejce, eské zastoupeni znacky
Garmin, nebo pfimo spole¢nost Garmin. Kontakt na virobee je:

Tel. +1-800-800-1020 or (913)397-8200
WWW strinky: http://www.garmin.com/contactUs/techSupport jsp

Kontakt na éeské zastoupeni:
Picodas Praha, spol. s r.o.,

tel.: +420 224 936 340, +420 224 936 593,
WWW,ZArmin.cz

GPEMAPR 2820298 LiFivatelskd pfirudka





